LOm3aNn)RJd

CHAVES ELETRICAS E FERRAMENTAS

Arranque Compensador

Caracteristicas

Este arrancador reduce el voltaje en las bobinas del motor durante el arranque, através
de un autotransformador conectado en serie con las bobinas. Después de arrancar, las
bobinas del motor tienen voltaje nominal. En este tipo de interruptor ocurre lo opuesto
al arrancador Star Triangle, porque la conexion del motor es siempre la misma y el
voltaje de entrada varia.

El autotransformador de arranque estd formado por 3 bobinas y sus terminales
inferiores estan conectados en Y, formando un centro que esta suspendido a lo largo
del devanado del autotransformador. Los TAP'S operativos (salidas intermedias) se
realizan a la altura de los voltajes del 65% y el 80% del voltaje aplicado en la fase.

La corriente, durante el proceso de arranque del motor, se reduce debido a la
aplicacion de un voltaje inferior al nominal que funciona a través del autotransformador.
Se instalan sensores (sondas térmicas) para controlar la temperatura de los
devanados del autotransformador y evitar la activacion si la temperatura excede el
valor de seguridad para las bobinas del autotransformador. Este tipo de arranque se
utiliza para motores de mas de 15 hp que comienzan con hasta el 50% de la carga. La
reduccion de los voltajes aplicados al motor ocurre de acuerdo con la derivacion del
transformador (TAP) al cual esta conectado.

El contactor principal K1 debe dimensionarse para la corriente nominal del motor, ya
que comienza a funcionar después de alcanzar la velocidad nominal. El contactor K2,
ubicado entre la red eléctrica y el autotransformador, debe dimensionarse para una
corriente de K2 x In (K es el valor Tap del autotransformador). El contactor K3, que
cortocircuita el secundario del autotransformador durante el arranque, debe
dimensionarse para una corriente equivalente a (k-k?) x In.

El relé de sobrecarga debe estar dimensionado por la corriente nominal del motor. Los
fusibles deben estar clasificados por la corriente de arranque F1, F2, F3 = 0.64 x Ip
(aproximadamente 15s). El autotransformador debe dimensionarse teniendo en
cuentalos siguientes parametros:

¢ Tensidon nominal;

® Potencia del motor;

* NUmero estimado de salidas por hora (generalmente 10);

* Tiempo aproximado para cada juego (generalmente 15 segundos).

TAP  FACTOR CORRIENTE
(V)] (K) PRIMARIA (TR) TAPS SECUNDARIA (TR)
85 0,85 0,72 X In 0,85 X In 0,13 X In
80 0,80 0,64 X In 0,80 X In 0,16 X In
65 0,65 0,42 X In 0,65 X In 0,23 XIn
50 0,50 0,25XIn 0,50 X In 0,25XIn

Criterios de dimensionamiento

Contactor

Como el Tap’s mas utilizados son el 65% y el 80% se define como los componentes de
lal llave para éstos, basandose en la peor de los casos (mayor corriente en el la
extension).

e K1=IN

e K2=0,64.IN

¢K3=0,23.IN

Relé Térmico

eFT1=In
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Especificaciones Tecnicas

POTENCIA MAX - CV RELE DE TAMARNO
AC3/60Hz-4POL OS SOBRECARGA (A) DISYUNTOR AXLXP
220V 380V 440V (mm)
NC1 2510 NC1 1810 NC1 0910 (17 - 25) 50A
NC1 2510 NC1 1810 NC1 0910 (23-32) 50A
NC1 4011 NC1 2510 NC1 0910 (28 - 36) 50A
NC14011 NC1 2510 NC1 0910 (30 - 40) 50A 600 x 400 x 250
NC1 4011 NC1 2510 NC1 0910 (37 - 50) 63A
NC1 4011 NC1 3210 NC1 1210 (37 - 50) 63A

NC15011 NC1 3210 NC11210 (37 - 50) 63A
NC16511 NC1 4011 NC1 1810 (48 - 65) 80A
NC16511 NC1 4011 NC1 1810 (48 - 65) 80A
NC1 6511 NC1 5011 NC1 1810 (55 - 70) 80A
NC1 8011 NC1 5011 NC1 1810 (63 - 80) 100A
NC1 8011 NC1 5011 NC1 1810 (63 - 80) 125A

NC19511 | NC16511 | NC12510 (80-93) 125A 800 x 600 x 250
20 NC13210 | NC11810 | NC10910 (23-32) 50A
25 NC14011 NC1 2510 NC10910 (30 - 40) S0A 600 x 400 x 250
30 NC14011 | NC13210 | NCL1210 (37-50) 63A

40 NC16511 NC1 4011 NC1 1810 (48 - 65) 80A
50 NC1 6511 NC1 4011 NC1 1810 (55 - 70) 80A 700 x 500 x 250
- 60 NC1 8011 NC1 5011 NC1 1810 (63 - 80) 100A

- 75 NC19511 NC16511 NC1 2510 (80-93) 125A 800 x 600 x 250

700 x 500 x 250

- Autotransformador (TAP’S 65 y el 80%) + sefialero del motor ligado.
- Montada en caja metalica con tapa desmontable para entrada de cable.
- Los valores mostrados estan sujetos a cambios sin previo aviso.

¢ |E=Corriente nominal;

¢ Tablas adecuadas para trabajar en la categoria AC2 y AC3, para otras categorias seguir criterios técnicos para la
seleccionar;

¢ Factor de servicio de 1,0 y un aumento del 10% en la corriente para la compensacién de las fluctuaciones de
tension;

e Especificaciones paralos motores de |V polos - 60 Hz, salvo que se indique;

e Losrelés de sobrecarga com la proteccidn contrafalta de fase;

¢ Disyuntores recomendados se encuentram dentro de la curva de disparo categoria C;

¢ Tensidn de control através de los cables de alimentacién y se puede colocar el transformador en algunos casos;

¢ Partida directay Estrella-Tridngulo admitem hasta 15 movimientos por hora;

¢ Capacidad de ruptura (lcu) dos disyuntores 3 kA, otros valores a pedido.

Observaciones

* Recomendada para motores donde el par de arranque se cerca de la mitad del par nominal;

* En TAP de 65% de la corriente de linea es de aproximadamente igual al llave de estrella-tridngulo, sin embargo,el
pasaje la tensidn reducida para a la tensidn de red, el motor no es apagado y el segundo pico se reduce mucho, ya
que autotransformador se convierte brevemente unareactancia;

¢ Es posible la variacion de TAP de 65 a 80% 0 a 90% de la tension de red, por lo que el motor puede arrancar de forma
satisfactoria;

e Lasllaves se proporcionan en cajas metalicas con grado de proteccion IP55.
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Esquema de Conexion

POTENCIA

D1,D2,D3 - Disyuntores
RFF - Relé falta fase
E1l - Relé de sobrecarga
K1,K2,K3 - Contactores
BE - Botdn de emergencia
BO - Botdn de apagado
B1 - botdén de encendido
H1 - Botdn de la bandera

COMANDO
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PARTIDO DE COMPENSACION
AUTOMATICO

Dimensionamiento

- Contactor: K1=K2=0,58xInx1,15
K3=0,33xIn

-Elrelé de sobrecarga: E1=0,58xIn

- Los fusibles: F1,F2,F3=1/3xIp
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